OPTIMUM

MASCHINEN - GERMANY

Mode d’emploi

V1.0 07042016 francais

Indicateur de positionébc’
digital 3 axes '
2

DRO5 (713383975)

VYNCKIER

Vous pouvez télécharger tous nos modes d’emploi sur www.vynckier.biz



DRO5_FR_V1.0_07042016

o LIl

Table des matiéres

T INSIrUCHIONS @ SECUNITG..cceuurieceenceenceersccnsccsscesscesssessssssssssssssssssssssse

1.1 Informations de sécurité et de garantie..............ccooeviviiiiiiiiiiiiiiiee e 3
T2 UHESOHON c.c ettt e e e e e 3
1.3 Identification des dangers ef NOtES...........uvviiiiiiiiiiiiiie e 3

1.3.1 Classifiaction des dangers.............uviiiiiiiiiiiiiiiiiiceeceee e 4
1.4 Groupe Cble ......ooooiiiiii e (/ ........ 4
1.5 Information de sécurité de base...........ccccvviiiiiiiiiiiiiiii e, % ............ 5

X

2 Idenhflcahons&S

2.1 Contréle de la ivraison ..........ccc.oooviiiiiiiiiicee e b .......................... 5

2.2 Disponible optionellement............cccccovvviiiiiiiiiiiiiiiii, \\@ ............................ 5
N

3 Installation ...................................................%Q...........................5

3.1 Installation méchanique ............eevvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiii, R L7 2 5

3.2 Installation électrique..........cccuvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee. \c, ............................................. 6

3.2.1 Courant de la sonde de vitesse...................... \(\ ................................................
3.2.2 Allocation des fiches de la sonde magné’riq{@ .................................................. 7
3.3 TTL signal différentiel................coevinnnnn.. s\\\ .......................................................... 7

4.1 Clavier (8 touches) ..........ccceeeeeeinn. BN e, 7
4.2 Opérations.........ccceeeeeevieiunnnenn.. Qe 8
4.2.1 Fonction axiale................ & ........................................................................... 8
4.2.2 Modification de la vala».(}% base de X, Y, Z oo, 8

5 Menu................... U - |
5.1 Menu principal ...: . .............................................................................................. 8
5.1.1 Réglage d rome’rre de I'écran LCD ....vvviiiiiiiiiiiieeeeeeee e 9
5.1.2 Regloge paramétres des axes X Y Z et axe de vitesse ............cccceeeeeiiiiiiiiinnnn. 10
5.1.3 Regla porame’rre de I'axe X..oo oo 10
5.1.4 Ré des paramétres de I'axe de Vitesse .............ooeeeiiiiiiiiiiiiiii 11
5.2 Sonzéywognéﬁque et bande magnéhique ... 11
5.3 Installation Méchanique ...........ooooi 11
5.4 Installation de la bande magnétique .............evvviiiiiiiiiiiii 11
5.4.1 Phases d'installation ..............oiiiiiiiiiiiiiii e 12
5.4.2 Examples d'installation ..............ccccciiiiiiiiiiii e 12
5.5 Mettre la sonde mMagnétique .........couvviiiiiiiiiiiiiiiieee e 13
5.6 Installation €lEctrique ..........cooeiiiiii e 14
5.6.1 Interférences et distortion .............cooviiiiiiiiiiiiiiiiiee e 14
5.6.2 PréCautioNS NECESSOIMES .. ..uueeeiiiiiiie e e ettt e et e e ettt e e e ettt e e e e e eaen e e 14
5.7 MOINTENANCE ...ttt 14
5.8 Résoudre des problemes...........cooiiiiiiiiiiiiiii e 14
5.9 Compaitibilité avec d’autres indicateurs digitals OPTIMUM............cccccoiiiiiiiiiiieiine, 15



DRO5_FR_V1.0_07042016 OPTI F | U F |
@ MASCHINEN - GERMANY

1 Instructions de sécurité

1.1 Informations de sécurité et de garantie

Pour pouvoir faire I'installation du produit correctement, nous vous conseillons de trés bien
lire ce mode d’emploi. Ceci va assurer votre propre sécurité et la fiabilité desravail de
I'appareil. C

Votre appareil & été contrélé sur la qualité, testé et est prét a 'usage. \Q z respecter
tous les avertissements et informations, qui sont marqués soit dlrec’re ur I"appareil,
soit dans ce document-ci.

La garantie ne peut étre demandée que pour les piéces livrées p phmum Maschinen
Germany GmbH. Si l'indicateur de position est utilisé avec d es produits, la garantie
pour tout le systtme devient non valable.

Des réparations doivent étre faites & nos ateliers. S'il y oc@ "information manquante,
veuillez contacter Optimum Maschinen Germany Gm@l

1.2 Utilisation \(,\\c,

Combiné avec des détecteurs externes, le DRO5 re.%é&ﬁ}te un systéme de mesure d’haute précision.
L'indicateur de position électronique sert exclusive?g au traitement et & I'indication de valeurs de

position et de vitesse de rotation. ,

Veuvillez respecter toutes les instructions de@ri’ré dans ce document.

Des modifications et cho@énen’rs arbitraires a cet indicateur de position electronique
sont interdits.

Veuillez respecter. |e%9nd|hons de travail et d’installation.

Veuillez n uhllser dicateur de position electronique que dans les données techniques et

les limites SRQ

1.3 Identification@g{s dangers et notes

Les notes d@gé son composés d'un symbole (prictogramme) et un mot d’avertissement.
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1.3.1 Classifiaction des dangers

Pictogramme |Avertissement Définition/Conséquences

DANGER! Danger important / Blessures graves pouvant étre
mortuelles

AVERTISSEMENT! | Situation dangereuse / Blessures grove(/
LN
PRUDENCE! Situation moins dangereuse / Blesss(eMégéres

Situation nuisible / Dégats SUN@\JChine ou autres
ATTENTION! matériels

R\
Conseil d’uilisation @res informations importantes
INFORMATION |t utiles. / Pas de &e de dégéts corporels ou

matériels.

=l - I

1.4 Groupe cible \\(?)

Les instructions et le mode d’emploi sont désignés@ersonnel de configuration, mise en service
et montage de la société ou le producteur de mgchines. Ce groupe a besoin de connaissances
profondes des connections nécessaires pour&dlco’reur electronique et son intégration dans une
machine compléte. %)

0&

A AVERTISSEMENT!
Personnel msufhsamme&é«:llfle

Si le personnel est msu{&%ﬁen’r qualifié, il peut causer des blessures personnelles ou des dégats a

la machine ou I’ opero@
Conf %hon mise en service, assemblage et maintenance par personnel formé

il
ersonnel doit étre capable de reconnaitre le danger qui pourrait se présenter dans
I’equipement mechanique, electrique ou electronique.

Personnel qualifié
sont des personnes qui

connaissent les réglements concernant les technologies electriques et d’automation en
performant des taches de configuration

sont autorisées & mettre en service, installer une prise de terre et étiquetter des circuits et
appareils/systémes selon les normes de sécurité.
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1.5 Information de sécurité de base

A DANGER D’EXPLOSION!

2 Identification

La plaque d’identification montre le nom de modéle, le numéro de modéle et le nuzngb ée série.

2.1 Contirédle de la livraison
N

Indicateur de position digital DRO5

Plaque magnétique 60 x 46mm avec vis noyées sur le coteg\@ e bas pour fixer le boitier
4 coiffes en plastique pour fermer les trous filés dans le b(@

Sonde de vitesse avec cable de 5 métres @

Adaptateur réseau avec cable de 6 métres <

3 sondes magnétiques MS200 - MROOO, sonsb@%& magnétique

2.2 Disponible optionellement \\\q

Bande magnétique 1000m: 71 33839%
Bande magnétique 2000m: 71 33&3979

@Q
3 Installation (Q

3.1 Installation mechamqtgo

A PRUDENCE! \?

Panne de I'mdlcatet(\ e position electronique

Al oss%‘:}cge veuillez faire attention au type IP de protection
Assu us que tous les trous non utilisés dans le boitier son fermés avec les coiffes

ffez les chocs sur I appareil
Ne faites aucune modification & I'appareill.

Assemblage

Fixez I'appareil & |'aide des trous filés en bas ou sur le coté ou sur une surface plane & I'aide de la
bande magnétique.

Graise ou huile devraient étre enlevés de la surface de montage.

Dimensions de |'appareil: hauteur 134mm, largeur 98.5mm, profondeur 65.5mm
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3.2 Installation électrique

A AVERTISSEMENT!

Destruction de parties d’equipement et perte de contréle de régulation

Controlez toutes les connections de fil et de fiche avant de mettre du cozéé/

Normalement, toutes les connections sont protégées contre les in’rerférenc?' ternes. Choisissez un
endroit d’opération qui exclue toute influence inductive our capacitive indicateur de position
ou ses fils de connection. A |'assemblage du systéme, restez le plus |6 possible de fils chargés

d’interférence. Si nécessaire, mettez d’autres installations comme, @gs’écrans protectifs ou des boitiers
en métal. Les rouleaux éléctriques doivent étre équipiés de sup‘r?eglon d’étincelles.

[ \ ATTENTION!

connection
sonde de vitesse K\@
A

Connections sondes magnétiques.

Type de fi@QMINI-DIN (6pointes)
&
C
bO
Connection courant b
21V ~ 27V DC /% mp

Température de tr. \ 0°C .... +50°C
Température Qe)‘s%)c age -10°C ... +60°C
Humidite \_/ max. 80%
Type de protection IP50

Données électriques

Courant connection principale 21V a 27V DC

Consommation de courant connection principale | ~500 mA

Données du systéme, résolution et précision
Résolution (mm) 0.001 / 0.002 / 0.005 / 0.01 / 0.05
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3.2.1 Courant de la sonde de vitesse

L'électricité est connecté par la fiche a I'arriere. Connectez la sonde de vitesse livrée & |'indicateur de
position electronique.

3.2.2 Allocation des fiches de la sonde magnétique (/
Connectez les sondes & I'indicateur de position. <(%
3.3 TTL signal différentiel \O\\
prise & 6 pointes: (entour en métal) \\Qb

0&

Co
&6
¥
{\@
N\

pointe n° 1 2 3 4 57 |6 entour en métal
TTLsignal  [+5V  |A+ A- B+ x|B ov protection
différentiel D_Q

\"4
4 Fonction (/\§Q

Ecran: indication ;b‘i’rions, indication 1 vitesse
fonction reglage résolution calcul

réglage dlr cfier fcalcul

compensgtipivérreur liniaire

change métric/inches
réglag&3fatut écran LCD
r:’g mode de vitesse

age valeurs de base

4.1 Clavier (8 touches)

. . . sélection des axes

. sélection des fonctions, confirmer
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navigation

augmenter ou diminuer les chiffres

4.2 Opérations \\6
4.2.1 Fonction axiale @c’)

Dans |'affichage normal, appuyez la touche (X,Y,Z) pour oim\cdignoter la valeur axial
correspondante. Apres quelques clignotes, cet axe sera vj

N\
Si la valeur de I'indicateur clignote, appuyez la ’roO%e correspondante de |'axe encrore une fois
pour annuler I'opération.

X4
Si la valeur montrée clignote, appuyez sur |&uche “PROG" encore un fois pour changer la valeur

fondamentale de I'axe. &

4.2.2 Modification de la vulb@\ae base de X, Y, Z

et appuyez “Prog” pour ter, r I'opération.

S

5 Menvu R\

Aprés avoir choisi cette op%bvcleur de base est illuminé et le chiffre clignote. Changez la valeur

allez aux oftiops et la touche “Prog” pour sélécter. Ajustez si nécessaire et appuyez de nouveau sur
“prog” pourterminer.

Les modes céo;#ﬁn des menus sont presque les mémes. Utilisez les touches de navigation pour

5.1 Menu principal

Dans I'affichage normal, appuyez et tenez la touche “Prog” pendant 3 secondes pour entrer le menu
principal

Réglage de I'écran LCD
Réglage de |"écran LCD: menu secondaire. Appuyez la touche “Prog” pour entrer et modifier les
parametres LCD
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Sélection d’unité
Appuyez “prog” pour entrer le menu, choisissez mm/inch

Sélection de langue
Appuyez “prog” pour entrer le menu, choisissez English/German

Mode d’operation (/
Appuyez “prog” pour entrer et choisir <<%

X Y/Z0 Z *

affichage standard O

X Z+20 Z Pol

pour tours, affichage de recouvrement des axes Z / Z0, affiqgge du total coulisse de
bati + de haut %

2X X/20 Z &S

pour tours, multiplier la valeur dans I'affichage X por@

Point décimal \(\\\
Sélection de nombre de décimales, 2 ou 3. \K\%

Réglage Canadl ?

enus & plusieurs niveaux, appuyez “prog” Rour entrer le menu, moditication de X, Y, Z aussi bien
M | “prog” trer | dification de X, Y, Z b
que paramétre axial de la vitesse Q

Opération
p 0@

l'introduction des fonctions principales

@)
Sauvegarder et quitter
Pour sauvegarder des nouy, parameétres, appuyez “prog” pour confirmer et retournez &

I'affichage normale. \5\

5.1.1 Réglage cL\ﬁ aramétre de |’écran LCD

Contraster O
Appuyez “preg” pour entrer le menu, valeurs entre O ~ 31.

Lumiére
Appuyez “prog” pour entrer le menu, valeurs entre 0 ~63.

Example d’essai
Selection de 3 différents types d'affichage RGB.
Appuyez “prog” pour entrer le menu, valeurs entre O ~3.

Sauvegarder et quitter
Pour sauvegarder des nouveaux paramétres, appuyez “prog” pour confirmer et retournez au menu
principal.
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5.1.2 Réglage des paramétres des axes X Y Z et axe de vitesse

Parameétre de I'axe X
Menu 3 niveaux, appuyez “prog” pour entrer et modifier le paramétre de |'axe X.

Parameétre de I'axe Y
Menu 3 niveaux, appuyez “prog” pour entrer et modifier le paramétre de I'axe V. (

Parameétre de I'axe Z <(<b

Menu 3 niveaux, appuyez “prog” pour entrer et modifier le paramétre de |'axe Z,\

Parameétre de I'axe vitesse b
Menu 3 niveaux, appuyez “prog” pour entrer et modifier le paramétre dg ¥éxe vitesse.

5.1.3 Réglage du parameétre de I'axe X 669@
<
Sonde

6
Réglage du type de sonde. Appuyez “prog” pour entre le \u, il y a plusieurs types de sondes
disponible. MS100; MS200; MS500; CSA010; CSAQ SA050

Uttilisez le réglage MS200. ?§\

Régluge de |c| résolution
Appuyez “prog” et choisissez. 9

Pour le “MS200” il y a 4 choix. 2um / 10um / 50um.
Utilisez une resolution de 50um pou andes magnétiques n° 713383978 et 713383979.
Autres types de bandes mogné’rique utres producteurs ou avec un autre n° peuvent avoir une

résolution différente.

Regluge de dwechon@ leul

Appuyez “prog pour e menvu, choisissez + ou -,

Regluge du m %{ afflchage
Appuyez “prog @ entrer le menu, choisissez ON ou OFF

Compensghfm d’erreur linéaire
Appuyez “prog” pour entrer le menu, utilisez les fleches pour modifier et appuyez de nouveau
“prog” pour quitter

Sauvegarder et quitter

Pour sauvegarder des nouveaux paramétres, appuyez “prog” pour confirmer et retournez & la section
5.1.2

0 INFORMATION

Le réglage des paramétres pour les axes Y et Z est le méme que pour I'axe X.

10
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5.1.4 Réglage des paramétres de I'axe de vitesse

Nombre de comptes par rotation (pulsations par rotation)
Appuyez “prog” pour entrer, valeurs entre 1 ~ 36.

Mode d’affichage
Appuyez “prog” pour entrer le menu, choisissez ON ou OFF (/

Sauvegarder et quitter <(

Pour sauvegarder des nouveaux paramétres, appuyez “prog” pour confirmer g@%urnez a la section

5.1.2 b

<
5.2 Sonde magnétique et bande magnétique C\
7
5.3 Installation méchanique &@co
L'installation ne peut étre faite qu’ en conformité avec la cI’?on IP spécifiée. Si nécessaire, le
systéme doit étre protégé contre des influences ex’rernes, me |'eau éclaboussante, solvants,

poussiére, chocs, vibrations, fluctuations de ’rempera\é\

5.4 Installation de la bande mugnehqug?\

des raisons techniques, la bande devraij 30mm plus longue que la distance & mesurer.

( \ ATTENTION! (/0

le, toutes les substances non-adhésives (comme I'huile,

7/ etc.) doivent étre enlevées en utilisant des produits
s. Des agents nettoyants convenables sont p.ex. les ketones

La surface de montage / le trajet & mesu&fbit étre plat, sinon les mesures seront incorrectes. Pour

Pour une adhésion opt
la graisse, la pous
nettoyants évapor
(I'acétone) ou legialcools; Messrs.ocite et 3M peuvent tous les deux livrér de tels
produits. Ass@ vous que la surface a coller soit sec et poussez I’arret a pression
maximal llage devrait préférablement se faire dans des températures de
20° a 30 Icws et dans une atmosphére seche.

e INFORMATION

En mettant de longues piéces de bande magnétique, n’enlevez pas tout de suite |’entiére feuille

de protection, mais une partie du fin, suffisante & fixer la bande. Alignez maintenant la bande et
enlevez la feuille de protection en poussant fort la bande contre la surface de montage. (un rouleau
pourrait étre util)

11
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5.4.1 Phases d’installation

Nettoyez la surface de montage (1) avec soin

Enlevez la feuille protective (2) du cété adhésif de la bande magnétique (3)
Mettez la bande magnétique (4)

Nettoyez la surface le la bande magnétique avec soin

Enlevez la feuille protective (6) du ruban adhésif au ruban protectif (5) (/
Fixez le ruban protectif (les bouts devrait se chevaucher un peu)

Sécurez les bouts chevauchants du ruban protectif contre le dé’rachem:ﬁ(

bw

oo o e
LA S
@ 4

@ ATTENTION! @(\\\
' S

N’exposez pas le systéme au ‘a\amps magnétiques. Chaque contact direct de

la bande magnétiques ava amps magnétiques (p.ex. des aimants adhésifs ou
d’autres aimants perm s) est a éviter. Des mouvements de la sonde pendant
des pertes de courun\t\ é ont pas captés.

5.4.2 Examples d’@ullution

Q
Montage aux bo?%hanfreinés
img 5.1:n’est(@b® recommandé, sauf si la bande est installé dans un endroit sécure et protégé sans
influences cC«l’environnement. Dans des endroits moins protégés la bande peut décoller. Dans ce cas
l&, les méthodes dans img 5.2 et img 5.3 sont plus convenable.
img 5.3: protége au mieux |'assemblage dans une rainure
img 5.4: qui devrait étre aussi profonde que la bande magnétique puisse étre complétement
enfoncer dedans.

Img.5-1: Img.5-2: Img.5-4:

12
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5.5 Mettre la sonde magnétique

Fixez la sonde magnétique en utilisant deux vis M3. Nous conseillons d'utiliser des rondelles.

La mise en place du cable devrait étre faite en évitant des dégéts par tension du cable ou
d’autre parties de la machine.

La sonde doit étre alignée correctement par rapport & la direction de colcul@}ci peut
étre ignoré, si la direction peut étre changée par I'électronique. <<

sortie cable b\o*

direction de
navigation \\@
direction de calcul S

négative @('9@
img 5-5: définition de direction de calcul (9&

Les distances entre la sonde et la bande mogn\@u:s\e et les tolérance angulaires doivent

étre maintenues pendant toute la session. (iry a 5-8)

Co@ active

img 5-6: distance sonde/
bande magnétique

0,2 +0,1/-0mm

<3°

img 5-7: déviation
maximale

— I h<_?¢ img 5-8: installation de

la sonde

13
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5.6 Installation éléctrique

@‘ ATTENTION!

Ces sondes magnétiques ont été préparées pour connection au DRO5. Aucune
modification de la connection de la sonde (p.ex. modification du cable) n’est

permise. (/

Contrélez tous les fils et connections avant de mettre en marche |'appareil. <<%
5.6.1 Interférences et distortion \(ﬁ
Toutes les connections sont protégées contre les effets d’interférence. L'enddif devrait étre sélecté de

En mettant un cable convenable, vous pouvez rendre les effets d’intedférence au minimum.

@

sorte qu’aucune interférence captative ni inductive puisse affecter |aﬁ ou les fils de connection.

5.6.2 Précautions nécessaires s\‘b
La sonde devrait étre bien positionée & une di§tdnce de cables avec interférence. Si
nécessaire, un écran protectif ou un boitjer metalic doit étre approvisioné.
Les rouleaux éléctriques doivent étre équipiés de supression d’étincelles.
R X4
5.7 Maintenance (‘\\

Nous conseillons le nettoyage de la bagfi® magnétique avec un chiffon doux de temps en temps.
Ceci évite que de la saleté (poussiér&/,\éclo’rs, humidité, ...) colle & la bande.

5.8 Résoudre des problg'éo

Ci-dessous vous trouveag&ues erreurs typiques qui peuvent se présenter pendant |'installation et
I"opération. -
N\

Band gnétique pas installée correctement (surface active doit étre dirigée vers la

tzw”ins’rallo’rion de la bande magnétique” p. 12

Une autre bande de protection que celle livrée a été utiliser pour protéger la bande
magnétique. Elle doit toujours étre non-magnétique.

Sonde connectée incorrectement. Contrélez la connection.

Tolérence de distance entre sonde et bande magnétique pas respectée sur toute la
distance de navigation. (voir img. 5-6 p.14)

Cable coincé, interrompu, coupé

Cété active de la sonde pas installé vers bande magnétique (voir img 5-8 p.14)
Sonde pas alignée selon img 5-5 & 5-7

14
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5.9 Compatibilité avec d’autres indicateurs digitals OPTIMUM

Affichage Compatibilité Affichage Compatibilité
MPA3 - DRO5 non |Téte différente, bande [DPA21 - DRO5 non | Connectewr different,

magnétique differente téte acl
MPA4 - DRO5 non |Téte différente, bande |DPA21 - DRO5 non | Confedteur different,

magnétique differente téte\active
DRO3 - DRO5 non |Connecteur different, |DPM1 - DRO5 no r& systéme

téte active O
DPA2000 - DROS5 | non | Connecteur different, | DPM3 - DRO5 {.A&‘ autre systéme

téte active ol
DPA2000S - non | Connecteur different, @‘9
DRO5 téte active ~ <

N
\\{\@
X4
Q
Z
&
C

15
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Déclaration de conformité CE

@

Fabricant/Importateur Vynckier Tools nv. <<

Avenue Patrick Wagnonlaan, 7 \&
ZAEM de Haureu
B-7700 Mouscron - Moeskro%

e
O)
&
S
o~
%ﬁ\q
Produit Indicateur %\ sition digital 3 axes

Déclare par ceci que le produit suivant :

AN
Order nr. : DRC@%‘I 3383975)

Normes CE en vigueur O\b 4/30/EC

o
bb

N
S

Répond au formes générales caractérisées plus haut, y compris celles dont la date correspond aux

mo(dif/iéo)Qw en vigueur.

Hallstadt 08/04/2016

&LL JZ&'

Kilian Stirmer
(Geschéftsfihrer)





